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一 任务

设计一物流四旋翼无人机，可承担物流派送工作。无人机用处理器通过电调模块控制各旋叶电机，无人机配置气压计、陀螺仪、光流传感器等飞行辅助传感器，配置激光测距、视觉模块用于测距及识别目标（如飞行引导线、特定物品、二维码、条形码等），无人机上安装垂直向下的激光笔以显示航迹。无人机需具备自主定位功能，能够在X-Y二维坐标空间中指定位置悬停，或按现场抽取的飞行航线指令飞行。无人机上需备简易机械手，能够在飞行状态下抓取或释放物体。参赛队须自制4只光源，可采用红色LED，由电池供电；光源用开关开启，用激光束连续照射2秒左右控制关闭；光源放置在P1、P2、P3、P4各坐标点。
二 要求      
基本要求
无人机在操作手遥控操作下完成以下功能，过程需计时：
1. 操作者遥控无人机携带物体A从X-Y平面坐标系原点O（0,0）起飞，保持巡航高度120cm，飞行到第一个坐标点M1（X1，Y1）上方；10分
2. 无人机在M1点稳定悬停5s，根据现场抽取的航线图遥控无人机飞行，到达终点M2（X2，Y2），期间熄灭航线上的4个光源；25分
3. 在M2点悬停10s，然后操控无人机下降高度，将物品A释放在地面；5分
4. 操控无人机在M2附近寻找到物品B，抓取B物品，携带至坐标原点O。10分
提高要求
无人机切换到自主飞行模式，一键启动后自主飞行，连续完成以下功能：
1. 无人机从坐标原点O起飞，在80cm的高度，沿场地中设置的引导线飞行到M3（X3，Y3）点；10分
2. 在M3附近找到地面放置的一个6位数二维码，识别二维码，在无人机上便于观察的位置显示这4位数。15分
3. 将高2位、低2位数作为第4个飞行目的地M4（X4，Y4）的坐标，无人机自主飞行到M4点，降低到50cm高度，悬停5s投放物品。15分， 
4. 无人机从M4点以45°角向地面飞行降落。5分
5. 其他自主发挥。5分
三 说明  
1.飞行区域说明
（1） 参赛队在赛区提供的场地测试，不得擅自改变测试环境条件。
（2） 图1中飞行区域铺设的亚光喷绘布为淡灰色（R-240、G-240、B-240）；，线条颜色为绿色；左下方为起始原点（00、00），右上方顶点坐标为（50、40）。
（3） 模拟火源可用红色LED等模拟，发光部分直径不大于2cm，用电池供电，需带喇叭形遮光罩，遮光罩角度约45°左右，可用激光笔控制筋斗开启或关闭，参赛队自备。 
（4） 图1上、右两侧有1.8cm宽黑色标志线用于无人机辅助定位，也可采用其他方式定位。
（5） 无人机释放、抓取的物体重量不小于10g，释放抛洒方式自定。
（6） 400cm×500cm区域四周及顶部设置安全网，支架在安全网外。                                                  
（7） 测试现场避免阳光直射，但不排除顶部照明灯及窗外环境光照射，参赛队应考虑到测试现场会受到外界光照或室内照明不均等影响因素；测试时不得提出光照条件要求。
2.飞行器要求
（1） 参赛队使用无人机时应遵守中国民用航空局的相关管理规定。
（2） 无人机最大轴间距不大于45cm。 
（3） 无人机桨叶必须全防护，否则不得测试。
（4） 无人机上的激光笔垂直向下安装，不得移动、转动。
（5） 起飞前，无人机可手动放置到起降点；可手动一键启动后起飞，起飞后整个飞行过程中不得人为干预；若采用无人机以外的启动或急停操作装置，一键启动起飞操作后必须立刻将装置交给工作人员。
（6） 调试及测试时必须佩戴防护眼镜，穿戴防护手套。
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